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内容简介

《自动控制原理》比较全面、系统地介绍了自动控制理论的基本内容和控制系统的分析
、校正及综合设计方法。全书共分为8章，主要包括自动控制的基本概念，系统数学模型
的建立，用以对控制系统进行分析、校正的时域法、根轨迹法和频域法，线性离散系统
的分析与校正方法，分析非线性系统的相平面法和描述函数法以及控制系统的状态空间
分析与综合设计方法等内容。全书计算绘图附有相应的matlab程序，每章给出了相应的
内容提要和知识脉络图，并配有适当的习题；
附录中有综合练习题以及各章习题的答案。
《自动控制原理》可作为高等学校电子信息科学类、仪器仪表类、电气信息类、自动控
制类相关专业的教材，可作为成人教育和继续教育的教材，也可作为科技人员的参考用
书。
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