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内容简介

《导弹自主编队协同制导控制技术》以导弹自主编队协同制导控制系统基本原理、设计
方法以及技术实现与验证为主线，以理论方法与工程实际相结合的方式，按照系统的七
大功能和五大部分的体系结构，系统地论述了导弹自主编队的基本概念和定义、协同制
导控制系统的体系结构与系统综合方法、信息获取系统、编队决策与管理系统、编队飞
行控制系统、成员飞行控制系统、编队支撑网络、系统的仿真验证等方面内容。
全书共分8章。第1章为概论，介绍了导弹自主编队协同制导控制系统具有七大功能和五
大组成部分的体系结构。第2章主要给出了导弹自主编队的基本概念和定义，深入论述了
协同制导控制系统的体系结构及其五大组成部分。第3章介绍了编队信息获取系统，讨论
了时空配准和相对导航等内容。第4章深人讨论了编队决策与管理系统，主要包括编队原
则与效能指标、任务规划与目标分配、航路规划与协同制导以及离人队管理等方法。第5
章介绍了编队队形生成与导引方法，重点讨论了疏松编队和密集编队框架下的编队飞行
控制问题。第6章介绍了成员飞行控制系统的建模与系统设计方法。第7章重点给出了导
弹自主编队支撑网络的基本概念、相关定义和网络支撑协议等内容。在第8章中介绍了协
同制导控制系统的数字仿真分析、硬件在环仿真测试和嵌人式等效系统试飞验证等方面
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