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编辑推荐

POD产品说明： 1. 本产品为按需印刷（POD）图书，实行先付款，后印刷的流程。您在
页面购买且完成支付后，订单转交出版社。出版社根据您的订单采用数字印刷的方式，
单独为您印制该图书，属于定制产品。 2. 按需印刷的图书装帧均为平装书（含原为精装
的图书）。由于印刷工艺、彩墨的批次不同，颜色会与老版本略有差异，但通常会比老
版本的颜色更准确。原书内容含彩图的，统一变成黑白图，原书含光盘的，统一无法提
供光盘。 3. 按需印刷的图书制作成本高于传统的单本成本，因此售价高于原书定价。 4. 
按需印刷的图书，出版社生产周期一般为15个工作日（特殊情况除外）。请您耐心等待
。 5. 按需印刷的图书，属于定制产品，不可取消订单，无质量问题不支持退货。  

内容简介

周转轮系机构结构创新是推动机械产品不断更新换代的源泉，机构的运动学和动力学分
析是机械产品进行优化选择和对现有机构的机械性能进行研判的保障。随着数学工具“
拓扑学”和计算机技术的发展，将拓扑理论应用于周转轮系，进而使实现轮系机构创新
设计、运动学和动力学分析成为可能。《轮系拓扑理论的综合研究》共12章，首先建立
了周转轮系拓扑模型并给出了便于计算机实现拓扑同构判断算法；然后建立了基于拓扑
基本单元的拓扑组合及拓扑拆分理论，利用VisaulBasic6.O软件、ProlEngineer软件和Auto-
mationGateway软件实现了三维虚拟装配，即对ProlEngineer进行了二次开发；*后实现了
拓扑基本单元和复杂拓扑的计算机自动装配，提出了运动学与动力学分析的方法，并对
周转轮系拓扑研究进行了展望。
《轮系拓扑理论的综合研究》体系合理，讲解详尽，深入浅出，可作为基于VisualBasic6.
O的Pro/Engineer二次开发参考书，也可以为从事轮系拓扑研究的科技工作者提供理论学
习基础，作为研究轮系拓扑理论的重要资料。
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