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内容简介

    本书的第一、二、三版曾荣获*优秀教学成果二等奖和全国高等学校机电类专业
优秀教材一等奖；第四版被列入国家面向21世纪课程教材和国家“九五”重点教材；第
五版被定为“普通高等学校‘十五’*规划教材”，以此教材为重要支撑的课程被评为*
精品课程；本版被定为“普通高等学校‘十一五’*规划教材”。
    本书内容包括机械工程控制的基本概念、系统的数学模型、时间响应分析、频率
特性分析、系统的稳定性、系统的性能指标与校正、非线性系统、线性离散系统及系统
辨识等。除第1章外，各章均有利用MATLAB解题的示例。为使读者对系统设计有一个完
整的了解，本书连续地、系统地、循序渐进地结合各章的内容介绍数控直线运动工作台
的设计示例。
    本书力求在讲清机械工程控制的基本概念的前提下，更多地结合机械工程实际，
为帮助读者领悟与学会应用控制理论来解决机械工程的实际问题奠定必要的基础。
    本书可供机械工程类专业，特别是机械设计制造及其自动化专业的本科、成教、
函授、夜大学生作为教材，也可供有关教师、研究生与工程技术人员参考。
    与本书配套出版的《机械工程控制基础学习辅导与解题指南》(修订本)总结了学
习本书的基本要求、重点与难点，扩充了例题，并对本书中的所有习题进行了解答，可
作为教师的教学参考书，也可作为学生的学习辅导书。
    本书附有一张光盘，其内容包括本课程教学大纲、电子教案、自测练习题、仿真
实验，以及在MATLAB环境下运行的解题示例等其他资料，供读者参考。
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