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编辑推荐

紧扣教学基本要求，对重点与难点内容进行指导与归纳；精选典型例题，解析法与图解
法融合互补；思考题及习题内容丰富，习题解答准确翔实；可作为机械原理课程的学习
辅导书及考研参考书。 

内容简介

本书是按照国家教育部颁布的“机械原理教学基本要求”，为帮助机械类本科学生和考
研人员学习、复习而编写的。
全书共14章。第1章绪论对机械原理课程作一个概要的介绍，使学生对整个课程体系及内
容有所了解。第2～13章配套《机械原理》（李树军主编，科学出版社）各章内容，设置
了知识结构、基本要求、重点与难点、典型例题、思考题、习题及习题参考答案等模块
。第14章给出了4套自测题及参考答案。
本书可作为机械类专业学生学习机械原理的辅助教材，也可供近机类和非机类学生、考
研人员及青年教师参考。

目 录

序
前言
第1章 绪论
1.1 知识结构
1.2 基本要求
1.3 重点
1.4 思考题
第2章 机构的组成原理及结构分析
2.1 知识结构
2.2 基本要求
2.3 重点与难点
2.4 典型例题
2.5 思考题
2.6 习题
2.7 习题参考答案
第3章 平面机构的运动分析
3.1 知识结构
3.2 基本要求



3.3 重点与难点
3.4 典型例题
3.5 思考题
3.6 习题
3.7 习题参考答案
第4章 平面机构的动态静力分析
4.1 知识结构
4.2 基本要求
4.3 重点与难点
4.4 典型例题
4.5 思考题
4.6 习题
4.7 习题参考答案
第5章 平面连杆机构及其设计
5.1 知识结构
5.2 基本要求
5.3 重点与难点
5.4 典型例题
5.5 思考题
5.6 习题
5.7 习题参考答案
第6章 凸轮机构及其设计
6.1 知识结构
6.2 基本要求
6.3 重点与难点
6.4 典型例题
6.5 思考题
6.6 习题
6.7 习题参考答案
第7章 齿轮机构及其设计
7.1 知识结构
7.2 基本要求
7.3 重点与难点
7.4 典型例题
7.5 思考题
7.6 习题
7.7 习题参考答案
第8章 轮系及其设计
8.1 知识结构
8.2 基本要求
8.3 重点与难点
8.4 典型例题



8.5 思考题
8.6 习题
8.7 习题参考答案
第9章 其他常用机构
9.1 知识结构
9.2 基本要求
9.3 重点与难点
9.4 典型例题
9.5 思考题
9.6 习题
9.7 习题参考答案
第10章 平衡
10.1 知识结构
10.2 基本要求
10.3 重点与难点
10.4 典型例题
10.5 思考题
10.6 习题
10.7 习题参考答案
第11章 机械的运转及速度波动的调节
11.1 知识结构
11.2 基本要求
11.3 重点与难点
11.4 典型例题
11.5 思考题
11.6 习题
11.7 习题参考答案
第12章 机械中的摩擦与机械效率
12.1 知识结构
12.2 基本要求
12.3 重点与难点
12.4 典型例题
12.5 思考题
12.6 习题
12.7 习题参考答案
第13章 机械系统运动方案设计
13.1 知识结构
13.2 基本要求
13.3 重点与难点
13.4 典型例题
13.5 思考题
13.6 习题



13.7 习题参考答案
第14章 自测题
自测题1
自测题2
自测题3
自测题4
参考答案
参考文献

在线试读部分章节

第2章 机构的组成原理及结构分析
2.3 重点与难点
本章的重点是有关机构组成中的构件、运动副、运动链及机构等基本概念，机构运动简
图的绘制、平面机构自由度的计算、机构具有确定运动的条件以及机构的结构分析。本
章难点是机构中虚约束的判别问题。
2.3.1 基本概念
（1）构件。构件是机构运动的单元体，而零件是制造的单元体；构件既可以是一个零件
，也可以由几个零件刚性连接而成。
（2）运动副。凡两构件直接接触而又能做一定相对运动的可动连接称为运动副。运动副
按接触形式分为高副（即点或线接触的运动副）和低副（即面接触的运动副）。又可按
两构件相对运动的形式将平面运动副中的低副分为转动副、移动副。此外还可以按接触
部分的几何形状将空间运动副分为球面高副、柱面副、圆柱副、螺旋副、球面副及球销
副等。
（3）运动链。两个以上的构件通过运动副连接而成的相对可动的系统称为运动链。运动
链分为闭链和开链。
（4）机构。将运动链中的一个构件加以固定，而让另一个（或少数几个）构件按给定运
动规律相对于该固定构件运动，若其余构件随之做确定的相对运动，则该运动链成为机
构。
2.3.2 机构运动简图及其绘制
根据机构的运动尺寸，按一定的比例定出各运动副的位置，再用标准中规定的运动副符
号和简单的线条，将机构的运动情况表示出来，即为机构运动简图。由于机构的运动仅
与运动副的种类和数目以及机构的运动尺寸有关，而与构件的外形尺寸等因素无关，因
而机构运动简图不仅可以表示机构的组成和运动情况，而且可以被用来进行机构的运动
分析和力分析。
⋯⋯



版权信息

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。
更多资源请访问www.tushupdf.com

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tushupdf.com
http://www.tcpdf.org

