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内容简介

    本书是在国家加强应用型本科建设
、大力培养高素质应用型人才、提升高等教育服务经
济社会发展的能力的大背景下，结合作者长期从事机
械类应用型人才培养的经验编写而成。
全书共9章，内容涵盖机械设计概论、总体方案
设计、机械传动、机械零部件设计和选择等内容。本
书注重机械设计的应用性和设计能力培养，全书各章
节采用手扶拖拉机作为贯穿性案例。为方便读者，书
中每章给出了课外学习指南和适量的习题。
本书适合作为普通高等院校应用型本科机械类专
业学生、高职高专院校机械类专业学生以及工程技术 人员使用。
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前 言

机械设计课程作为机械类专业的核心专业基础课程，其教学目标是培养学生初步的通用
机械设计能力。本书是在国家加强应用型本科建设、大力培养高素质应用型人才、提升
高等教育服务经济社会发展能力的大背景下，结合作者长期从事机械类应用型人才培养
的经验编写而成。
  本书按照应用型机械类人才的培养要求，以机械设计全过程的设计能力培养为主线，
采用农业生产中常见的机械——手扶拖拉机作为贯穿全书的案例组织编写。本书力求展
现机械设计的实际过程，并根据典型的机械设计步骤编排内容。本书与现有教材相比，
具有以下三个特点：
  1. 本书内容涉及机械设计的全过程，包括设计任务的提出、方案设计和评价、总体设
计、结构设计、机械零部件设计、标准件和常用件选型等。
  2. 全书内容组织以贯穿案例为主线，围绕手扶拖拉机的设计过程和设计方法，分章节
向读者展现通用机械的设计方法和设计理论。
  3. 精炼基本知识和基本理论，突出实际工程应用。具体体现在：减少对设计公式的演



绎和推导，重点讲清公式的含义和使用；优化参数的数量，着重讲清其选择方法；简化
设计计算，注重结构设计。

    本书按照应用型机械类人才的培养要求，以机械设计全过程的设计能力培养为主线
，采用农业生产中常见的机械
手扶拖拉机作为贯穿全书的案例组织编写。本书力求展现机械设计的实际过程，并根据
典型的机械设计步骤编排内容。本书与现有教材相比，具有以下三个特点：

    2. 全书内容组织以贯穿案例为主线，围绕手扶拖拉机的设计过程和设计方法，分章
节向读者展现通用机械的设计方法和设计理论。

    为增加实用性和应用性，本书较为详细地介绍了常用机械工程材料及其选用；为方
便读者在课外开展更深入地学习，本书的每一章都给出了“课外学习指南”；为帮助读
者加深对课程内容的理解与把握，也为方便教学需要，本书在各章结尾给出了习题。

    本书由浙江科技学院组织编写，具体编写分工如下：赵东福第1章，沙毅第2章，祝
邦文第3章，段福斌第4章的1、3、5节，徐爱群第5、8章，杨华文第6章和第4章的3、4节
，杨礼康、尹炳龙第7章，郑军第9章。全书由段福斌、赵东福主编和统稿。
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