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内容简介

本书以培养学生初步建立工程概念，了解和掌握机械基础知识、具备设计简单机械传动
装置的能力为目标，将机械原理和机械设计的内容有机的整合，加强了机械设计理论和
实践的联系。全书从机械系统的角度，重点阐明了机械系统中常用机构、一般工作条件
下的常用参数范围内的通用机械零部件的组成及工作原理、功能特点、选用原则、基本
设计计算方法等内容，共分为13章，围绕每章所介绍内容，都配有一定量的习题供选用
。本书主要用作高职高专院校、成人高校的机械类和近机械类等专业机械设计基础课程
的教材，也可供有关工程技术人员和大、中专学生参考使用。
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