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编辑推荐

本书为国家精品课程“过程控制与集散系统”教材。本书是在多年教学实践的基础上形
成的，系统地介绍了有关过程控制的理论与技术。本书从基本概念出发，深入浅出地阐
述了过程控制系统的本质与特点，同时配合大量的应用实例，力图使学生掌握过程控制
系统分析、设计和优化的基本原理和方法。
本书体系结构完整，时代感强；繁简适中，可读性强；工程实例特色明显；内容丰富，
适用面广。既适应本科生、高职高专学生教学的要求，也可以满足研究生教学的需要；
既可适应普通高等院校教学的需求，也可满足具有冶金行业特色背景的特殊高等院校教
学的要求。 

内容简介

本书为国家精品课程“过程控制与集散系统”主教材。本书是在多年教学实践的基础上
形成的，系统地介绍了有关过程控制的理论与技术。全书共分12章，包括概述、过程控
制建模方法、过程控制基本系统设计、PID调节原理、串级控制、特殊控制方法、补偿
控制、关联分析及解耦控制、模糊控制、预测控制、先进过程控制方法和集散控制系统
。
  本书从基本概念出发，深入浅出地阐述了过程控制系统的本质与特点，同时配合大量
的应用实例，力图使学生掌握过程控制系统分析、设计和优化的基本原理和方法。为了
方便教师教学，本书配有免费电子教学课件。
  本书可作为普通高等学校自动化类专业本科及研究生“过程控制系统”课程的教材和
教学参考书，也可作为有关工程技术人员的自学教材和参考资料。
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