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内容简介

本书主要讲述基于数控与智能控制的现代焊接自动化技术的应用与开发知识。本书的主
要内容有：焊接自动化技术概述、焊接自动化设备结构组成、焊接自动化设备机械结构
、焊接自动化传感技术与控制系统、焊接自动化设备设计与应用实例以及焊接自动化热
点技术研究与发展前景等。书中列举了大量实例进行分析说明，通俗易懂，具有实用性
与先进性。可供从事焊接生产的工程技术人员阅读和参考，也可供焊接方向的大专、本
科学生与研究生参考。
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